Задача 4


Для работы механизма с повторно-кратковременным режимом работы используется короткозамкнутый асинхронный двигатель с номинальным напряжением  и , в соответствии с вариантом задания по таблице 3.6.
Таблица 3.6 -  Варианты задания к задаче 4
	Последняя цифра шифра
	Тип двигателя
	Мощность, кВт

	0
	MTKH 511-8
	34

	1
	MTKF 211-6
	9

	2
	MTKH 411-6
	27

	3
	MTKF 412-8
	26

	4
	MTKH 211-6
	8,2

	5
	MTKF 411-8
	18

	6
	MTKH 112-6
	5,3

	7
	MTKF 312-8
	13

	8
	MTKH 312-6
	17,5

	9
	MTKF 112-6
	5,8


Требуется:
1. Выбрать по каталогам и справочникам требуемый двигатель и выписать все его технические данные.
2. 

Рассчитать и построить естественную механическую характеристику в диапазоне скольжения от  до .
3. Рассчитать и построить механическую характеристику динамического торможения для наиболее простой схемы соединения обмоток статора. Определить основные параметры источника постоянного тока.
4. 

Рассчитать и построить искусственные механические характеристики в двигательном режиме при двух значениях частоты питающей сети  и , полагая, что отношение напряжения сети к частоте остается постоянным.
4.4 Методические указания к задаче 4
1. При выборе двигателя можно воспользоваться приложением  [4, 6].
2. При расчете естественной механической характеристики воспользоваться уравнениями [2, 3] с учетом активного сопротивления фазы статора.
3. Расчет характеристики динамического торможения провести по уравнениям [2, 3, б].
4. Механические характеристики двигателя при регулировании частоты рассчитать в соответствии с указаниями [3]. На том же рисунке построить естественную механическую характеристику.
5. Эффект вытеснения тока в стержнях ротора в расчетах не учитывать.
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